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 وصف انمقرر

 

 
 
 

 مراخعة أداء مؤسسات انحعهيم انعاني ))مراخعة انبرنامح الأكاديمي((

يوفر وصف المقرر هذا إيجازاً مقتضياً لأهم خصائص المقرر ومخرجات التعلم المتوقعة من الطالب تحقيقها 

ة. ولابد من الربط بينها وبين وصف المتاحالتعلم مبرهناً عما إذا كان قد حقق الاستفادة القصوى من فرص 

 البرنامج.

 كهية انهدي اندامعة اٌّؤطظخ اٌزؼ١ّ١ٍخ .1

 قسم هندسة جقنيات انىقىد وانطاقة اٌمظُ اٌدبِؼٟ / اٌّزوش .2

 EA104  انميكانيك انهندسي اطُ / رِش اٌّمزر .3

 انبكانىريىس اٌجزاِح اٌزٟ ٠دخً ف١ٙب .4

 حدد وبىقث كاممانحضىر بانىقث انم أشىبي اٌحؼٛر اٌّزبحخ .5

 سنىي اٌفظً / اٌظٕخ .6

 ساعة 06 )اٌىٍٟ(ػدد اٌظبػبد اٌدراط١خ  .7

 3/9/2622 ربر٠خ إػداد ٘ذا اٌٛطف  .8

 زؼددزا٠اٌمددٜٛ ٚاْ  ١ًددبد اٌّزدٙددخ ٚرح١ٍددظددز غ اٌ بٌددت فٙددُ اٌّددبد  ااطبطددخ   اٌى٠ّاْ   : أ٘ددداا اٌّمددزر .9

ش وفُٙ ِز٠ؼب اْ ٠  ٚػٍٝ اٌ بٌت احزىبنااٚرٛاسْ ااخظبَ    اٌّشدٚج   ٚػشَاٌ بٌت ػٍٝ ػشَ اٌمٛح  

ه إٌٙدطدٟ ثزصظظدٗ ١دػلالدخ ِدبدح اٌّىبٔ درن٠د  ش اٌثمً   ػشَ اٌمظٛر اٌدذارٟ ٌٍّظدبحبدواٌّظبحخ   ِز

 إٌٙدطٟ.
 
 



 
 

 ِصزخبد اٌزؼٍُ ٚؽزائك اٌزؼ١ٍُ ٚاٌزؼٍُ ٚاٌزم١١ُ .11

 :ٚاٌفُٙ  اٌّؼزفخ-أ      

 ا١ٌّىب١ٔه  دٚاطب١ٌت ٚأطبط١بزا ػٍٝ ِصزٍف ٚطبئً اٌزؼ  

  ٍِٝٛاػ١غ اٌؼ١ٍّبد إٌٙدط١خ ٚرطُ اٌّظبلؾ اٌثلاثخ.اٌزؼزا ػ 

 اٌزؼزا ػٍٝ اٌزِٛس ٚاٌّظ ٍحبد اٌصبطخ ثبٌّٛاػ١غ اٌّحددح 

 : اٌّٙبراد اٌصبطخ ثبٌّٛػٛع  -ة 

 ػلالخ ِبدح اٌّىب١ٔه إٌٙدطٟ ثزصظظٗ إٌٙدطٟ.اٌ بٌت  درن٠ 

 

 ؽزائك اٌزؼ١ٍُ ٚاٌزؼٍُ      

 ف١خ ٚاٌلاطف١خاٌٛاخجبد اٌظ -

 (.اٌزؼٍُ اٌذارٟ)احبٌخ اٌ ٍجخ ػٍٝ اٌىزت إٌّٙد١خ ٚاٌّظدر٠خ ٚثؼغ اٌّٛالغ ااٌىزز١ٔٚخ  -

 إٌّبلشخ ٚؽزذ ااطئٍخ فٟ لبػخ اٌدرص -

 ؽزائك اٌزم١١ُ      

 .ااِزحبٔبد اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ -

 .اٌٛاخجبد اٌظف١خ ٚاٌج١ز١خ -

 .اٌّشبروخ داخً اٌظف -

 اٌزفى١ز ِٙبراد-ج

 زائك اٌزؼ١ٍُ ٚاٌزؼٍُ ؽ    

 .رٛخ١ٗ ااطئٍخ ٚااطزفظبراد ا١ٌّّشح ثبٌؼّك ٚاٌدلخ -

 .ٚاٌظجت اٌؼٍخ فُٙ ٔحٛ اٌ بٌت رٛخ١ٗ -

 .اٌزؼج١ز فٟ اٌزلّٟ اٌحض ر١ّٕخ -

 اٌذٕٟ٘ اٌؼظف -

 ؽزائك اٌزم١١ُ    

 .رصظ١ض خشء ِٓ ااطئٍخ ااِزحب١ٔخ اٌزٟ رز ٍت ػّك اٌزفى١ز ٚاٌزح١ًٍ ٚدلخ اٌّلاحظخ -
 .اٌ بٌت فٟ لبػخ اٌدرص ِشبروخ -
 .اٌٛاخجبد اٌظف١خ ٚاٌلاطف١خ -

 .(.ر اٌشصظٟاٌّٙبراد  اٌؼبِخ ٚإٌّمٌٛخ ) اٌّٙبراد الأخزٜ اٌّزؼٍمخ ثمبث١ٍخ اٌزٛظ١ف ٚاٌز ٛ
 فُٙ ِٛاػ١غ ا١ٌّىب١ٔه إٌٙدطٟر١ّٕخ ٚر ٠ٛز لدرح ٚلبث١ٍخ اٌ بٌت  -



  ث١ٕخ اٌّمزر .11

 الاولانفصم اندراسي 

 زخبد اٌزؼٍُ اٌّ ٍٛثخِص اٌظبػبد الأطجٛع
اطُ اٌٛحدح / 

اٌّظبق أٚ 

 اٌّٛػٛع

ؽز٠مخ 

 اٌزؼ١ٍُ
 ؽز٠مخ اٌزم١١ُ

 2 الأٚي
General concepts ,  

Force vectors 

Chapter 
One: F0rce 
Resultant 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌثبٟٔ
Forces resultant in 

plane 

Chapter 
One: F0rce 
Resultant 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Parallelogram law 2 اٌثبٌث

Chapter 
One: F0rce 
Resultant 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Force resolution 2 اٌزاثغ

Chapter 
One: F0rce 
Resultant 

 زٞٔظ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Force composition 2 اٌصبِض

Chapter 
One: F0rce 
Resultant 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌظبدص
Force resultant for 

noncurrent 

Chapter 
One: F0rce 
Resultant 

 ٔظزٞ

بد اٌظف١خ اٌٛاخج

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌظبثغ

Moment of force , 
Resultant of 

moments 

Chapter 
Two: 

Moment of 
Force 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Examples 2 اٌثبِٓ

Chapter 
Two: 

Moment of 
Force 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌزبطغ
Couples , Couples 

analysis 

Chapter 
Two: 

Moment of 
Force 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌؼبشز
Using of couples in 

static 

Chapter 
Two: 

Moment of 
Force 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌحبدٞ ػشز

Using the moment 
concept to find the 
resultant of non-
concurrent forces 

Chapter 
Two: 

Moment of 
Force 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 1st Month Exam 2 اٌثبٟٔ ػشز
 
   



 

  اٌثبٌث ػشز
Equilibrium 

concept , Free body 
diagram 

Chapter 
Three: 

Equilibrium 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

  اٌزاثغ ػشز
Equilibrium 

concept , Free body 
diagram 

Chapter 
Three: 

Equilibrium 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

خ ٚااِزحبٔبد ٚاٌج١ز١

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

  اٌصبِض ػشز
Equilibrium under 

forces 

Chapter 
Three: 

Equilibrium 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 انثانيانفصم اندراسي 

 2 الأٚي
Problems in 
equilibrium 

Chapter 
Three: 

Equilibrium 
 ٔظزٞ

ف١خ اٌٛاخجبد اٌظ

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌثبٟٔ
Joints and sections 

methods 

Chapter 
Three: 

Equilibrium 
 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Frames 2 اٌثبٌث
Chapter 
Three: 

Equilibrium 
 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 شٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خاٌ

 2 اٌزاثغ
Problems in frames 

 

Chapter 
Three: 

Equilibrium 
 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Friction 2 اٌصبِض

Chapter 
Five: 

Friction 
 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Problems in Friction 2 اٌظبدص

Chapter 
Five: 

Friction 
 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 Wedges 2 اٌظبثغ

Chapter 
Five: 

Friction 
  ٔظزٞ

 Problems in Wedges 2 اٌثبِٓ

Chapter 
Five: 

Friction 
 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

  ٔظزٞ  2nd Month Exam 2 طغاٌزب

 Centroids 2 اٌؼبشز

Chapter Six: 
Centroids 

 
 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌحبدٞ ػشز
Centroid by 
integration 

Chapter Six: 
Centroids 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ



 
 
 
 
 

 

 2 ثبٟٔ ػشزاٌ
Centroids for 

combined areas 

Chapter Six: 
Centroids 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 اٌشٙز٠خ ٚإٌٙبئ١خ

 2 اٌثبٌث ػشز

Concept of 
Moment of inertia 

 

Chapter 
Seven: 

Moment of 
Inertia 

 ٔظزٞ

اٌٛاخجبد اٌظف١خ 

ٚاٌج١ز١خ ٚااِزحبٔبد 

 ئ١خاٌشٙز٠خ ٚإٌٙب

 2 اٌزاثغ ػشز
Moment of inertia 
for combined areas 

Chapter 
Seven: 

Moment of 
Inertia 

  ٔظزٞ

    امححانات نهاية انسنة 2 اٌصبِض ػشز



 

 
 
 
 
 

  . اٌج١ٕخ اٌزحز١خ12

 اٌمزاءاد اٌّ ٍٛثخ :

  إٌظٛص الأطبط١خ 
 ِظبدر اٌّمزر 
      ٜأخز 

- "Vector Mechanics for Engineers 
Statics" Beer & Johnston 9th Edition. 

- Engineering Mechanics: Statics'' 7th 

Edition by Meriam, J. L., Kraige, L. G. 

published by Wiley. 
- Engineering Mechanics: Statics & 

Dynamics'' 12th Edition by Russell 

Hibbeler. 
 خرُ إػزّبد ِظبدر حد٠ثدخ إٌدٝ خدٛار اٌّظدبدر الأطبطد١ -

اٌّج١ٕددخ فددٟ أػددلاٖ   ٌدددزع إػددداد اٌّددبدح اٌّمددزرح ػٍددٝ 

ِفدددزداد اٌٍدٕدددخ اٌم بػ١دددخ اٌّؼزّددددح فدددٟ ٚ ا سرح  ٚفدددك

ٚاٌجحث اٌؼٍّٟ  ِٕٙب ِظبدر ِدخخٛةح ِدٓ  اٌزؼ١ٍُ اٌؼبٌٟ

 .اأزز١ٔذ

 

ِز ٍجبد خبطخ ) ٚرشًّ ػٍٝ طج١ً اٌّثبي 

ٚرع اٌؼًّ ٚاٌدٚر٠بد ٚاٌجزِد١بد 

 ٚاٌّٛالغ ااٌىزز١ٔٚخ (
-  

ٌصدِبد ااخزّبػ١خ ) ٚرشًّ ػٍٝ طج١ً ا

اٌّثبي ِحبػزاد اٌؼ١ٛا ٚاٌزدر٠ت 

 إٌّٟٙ ٚاٌدراطبد ا١ٌّدا١ٔخ ( 
 


